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WYKAZ WAŻNIEJSZYCH OZNACZEŃ 

A – biegun pomocniczy współrzędnych wycinkowych; pole przekroju poprzecznego 
pręta, dowolny punkt przekroju 

B – macierz funkcji kształtu 
B – bimoment, biegun współrzędnej wycinkowej; środek skręcania, dowolny punkt 

przekroju 
Bw, Bθ, Bϕ, Bζ – współczynniki przekazu bimomentu ze względu na jednostkowe przemieszczenie 

pionowe w , kąt skręcenia θ, kąt obrotu ϕ, deplanację ζ 
C – pewna macierz współczynników równania zginania lub skręcania pręta 

C, C  – stałe całkowania 
E – moduł Younga (współczynnik sprężystości podłużnej) 
G – moduł Kirchhoffa (współczynnik sprężystości poprzecznej) 
EJω, GJd – sztywność wycinkowa (skrępowana) i sztywność czystego (swobodnego) skręca-

nia pręta cienkościennego 
K, kL – globalna macierz sztywności, macierz sztywności elementu 
KBi – sztywność skręcania skrępowanego 
M – dowolny punkt linii środkowej 
Ms – moment skręcający 
Mx – moment czystego skręcania (de Saint–Venanta) 
Mω – moment giętno–skrętny 
MY, Mz – momenty zginające względem osi y, z 
N – siła podłużna 
P – wektor obciążeń 
P, ΔP – osiowa siła zewnętrzna, przyrost obciążenia 
Q – wektor sił przywęzłowych 
SY, SZ – momenty statyczne określonej części przekroju pręta względem osi y i z 
Sω – wycinkowy moment styczny określonej części przekroju pręta 
TY, TZ – składowe siły poprzecznej o kierunkach osi y, z 
U – energia potencjalna układu 

W, W  – funkcja wrażliwości, zmodyfikowana funkcja wrażliwości 
d – wymiar gabarytowy przekroju poprzecznego 
d(s) – szerokość pasma poligonalnego przekroju pręta 
h – wysokość przekroju 
h(s) – odległość punktu od stycznej do linii środkowej w innym punkcie 

ωEJ

GJ
k d=  – giętno-skrętna charakterystyka pręta (współczynnik zanikania) 

l – długość pręta 
lw – długość współpracująca 
m(x) – moment skręcający obciążenia ( )p x  wglądem osi biegunów wycinkowych (osi 

ścinania) 
px, py, pz – składowe stanu obciążenia w układzie kartezjańskim 
q – wektor przemieszczeń 
s – współrzędna w układzie walcowym 
tL, tP – siły styczne do krawędzi podłużnych z lewej i prawej strony elementu 
t(s) – odległość punktu od normalnej do linii środkowej w innym punkcie 
t0(x) – strumień naprężeń stycznych 



8 Wykaz ważniejszych oznaczeń 

u – wektor zmiennych projektowych 
u, w, v – składowe stanu przemieszczenia w układzie kartezjańskim 
x, y, z – współrzędne w układzie kartezjańskim 
yA, zA – współrzędne kartezjańskie bieguna współrzędnych wycinkowych 
yB, zB – współrzędne kartezjańskie środka skręcania 
α – kąt obrotu 
γ – odkształcenia postaciowe 
δ = δ(s) – grubość ścianki przekroju poprzecznego 
ε, ε1,2, Δε – odkształcenie, odkształcenia główne, przyrost odkształcenia 
εx = εx(x,s) – składowa stanu odkształcenia wzdłuż osi pręta 
εs = εs(x,s) – składowa stanu odkształcenia na kierunku stycznej do linii środkowej 
ξ(x), η(x), ζ(x) = θ′ (x) = θ′ – przesunięcia liniowe punktów linii środkowej w kierunku osi z, y, x 

(translacje) 
η – współczynnik korygujący wartość momentu bezwładności czystego 

skręcania 
θ = θ(x) = θx – kąt skręcania przekroju pręta 
λ  – wektor zmiennych sprzężonych 
v – współczynnik Poissona 
σx – składowa stanu naprężeń normalnych wzdłuż osi pręta 
σs – składowa normalna stanu naprężenia w układzie walcowym 
τs – składowa naprężenia stycznego od czystego skręcania 
τxs = τ(x,s) – składowa naprężenia stycznego od spaczenia 
Φ – pewien wektor równania zginania lub skręcania pręta 
ω(s) – współrzędna wycinkowa (pole wycinkowe) 
ω ω ω= +  – deplanacja 
ω  – deplanacja konturu 

ω  – deplanacja ścianek 
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